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Control #2

1. Sea el siguiente problema de Programacion Lineal (P), donde el parametro #; no esta
determinado;

Max 2= 3x; + 2> + Xy

5. 4x) + 2xy + 2x; £30
x; + 2xa =20
21; + X+ X3 -E'b_;
20 x320 ;20

a) Considere b; = I0. Aplique la fase T del algoritmo simplex de las dos fases, y verifique si el
problema es factible. En caso afirmativo obtenga una solucidn bésica factible para (F) y
diga cual es la base asociada, cuales son las variables basicas v no bdsicas y sus valores.

h) Repita con b; = 20.

c) Sea (PLj un problema de Programacion Lineal. Justifique las siguientes afirmaciones:
i) El problema corréspondiente de la fase | nunca es no acotado,
i) Si (PL) es un problema factible y el problema de [a fase I correspondiente no tiene
soluciones optimas alternativas, entonces €l problema (PL) tiene una Gnica solucion
factible.

1L Sea el siguiente problema de Programacién Lineal:

Moy 2= 3x;+ %+ 4%

s.a Ox; + 3x;+ 5x; <25
3.1'; +dx;+ 0 <20
;=20 x320 x3=20

El problema planteado se resuelve como una minimizacién y en una iteracion intermedia se ha
obtenido la siguiente forma canonica:

Min z2'=-11 ~ 2xy+ 33x; - 1/5x;

5.4 x; o+ 13xp+ 415x,- 3/15x5 = 83
X3+ xp- Moz, + 25 = 3
IfEﬂ' f=f.---1j
a) Encuentre la solucion optima a partir de la forma canonica anterior.
h) Encuentre la solucion bésica factible no optima con valor de la funcién objetive mas

cercano al valor dptimo. Explique claramente su forma de proceder.



