
Tabla de Transformadas de Fourier
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Origen: “Señales y Sistemas” (A.V. Openheim), edición 1983; “Signals and Systems: Continuous and Discrete” (R. E. Ziemer y
otros), edición 1989.



Propiedades de la Transformada de Fourier
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Origen: “Señales y Sistemas” (A.V. Openheim), edición 1983; “Signals and Systems: Continuous and Discrete” (R. E. Ziemer y
otros), edición 1989.



Propiedades de las Series de Fourier
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Origen: “Señales y Sistemas” (A.V. Openheim), edición 1983; “Signals and Systems: Continuous and Discrete” (R. E. Ziemer y
otros), edición 1989.


