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Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Método del álgebra compleja

; 

; 



Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Vibraciones forzadas con excitación armónica
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Resumen clase anterior

� Sistemas de un grado de libertad:
� Vibraciones forzadas con excitación armónica

� A pesar que la fuerza  aplicada es constante, el valor de la 
respuesta estacionaria  es de magnitud muy variable.

� Resonancia: Para sistemas poco amortiguados, cuando el 
cuociente Ω /ωn es cercano a uno, se generan altas 

; 

; 

amplitudes vibratorias
� El amortiguamiento solo es efectivo como método para 

disminuir las vibraciones cuando se está en la zona 
resonante

� El mayor valor de     no ocurre para Ω = ωn , o  .  .Sin 
embargo, como en la mayoría de los casos prácticos  es 
pequeño, entonces el máximo valor ocurre para Ω = ωn



Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Vibraciones forzadas con excitación armónica
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Resumen clase anterior

� Sistemas de un grado de libertad:
� Vibraciones forzadas con excitación armónica (fase)

� El cambio abrupto del desfase en 180º al pasar la 
resonancia para un sistema no amortiguado.

� El cambio es más gradual a medida que aumenta el 
amortiguamiento

; 

; 

� Más allá de la zona resonante el desfase entre fuerza 
aplicada y desplazamiento vibratorio es ≈180°



Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Vibraciones forzadas con excitación armónica: 
Comportamiento resorte
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Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Vibraciones forzadas con excitación armónica: 
Comportamiento en la zona resonante
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Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Vibraciones forzadas con excitación armónica: 
Comportamiento en la zona resonante
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Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Desbalanceamiento y rotor de Jeffcott
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Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Funciones respuestas: 
� Diagrama de Bodé: Módulo y fase v/s la frecuencia

; 

; 

De este gráfico se determina:
- Relación entre vibración y - Relación entre vibración y 
fuerza
- Frecuencias naturales o de 
resonancia
- Frecuencias de antiresonancia
- Desfase entre el 
desplazamiento y la fuerza
- Valor del factor de 
amortiguamiento, ξ



Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Funciones respuestas: 
� Diagrama de Nyquist o polar

; 

; 

Gráfico de la parte real versus la 
parteparte
imaginaria de la función 
respuesta para
diferentes frecuencias ω.



Resumen clase anterior
� Sistemas de un grado de libertad:

� Funciones respuestas: 
� Diagrama parte real y parte imaginaria

; 

; 

Gráfico de la parte real y de la 
parte imaginariaparte imaginaria
de la función respuesta para 
diferentes
frecuencias f.
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