
Departamento de Ingenieŕıa Eléctrica
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Caṕıtulo 1

Antecedentes

1.1. Resumen

Explicar el contexto, el problema, la propuesta de solución y los resultados de la implementación.
Máximo una plana.

1.2. Introducción

En base a la investigación realizada, se realiza una puesta en contexto del proyecto. Similar al
enunciado (nunca igual), pero con más información incluyendo temas que se consideren importantes
en la linea de su posterior propuesta de solución. Máximo una plana.

1.3. Objetivo

Explicar propuesta de solución.

1.3.1. Objetivos espećıficos

Desglose de la propuesta en etapas espećıficas.
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Caṕıtulo 2

Desarrollo

2.1. Diseño Teórico

1. Explicación teórica y cuantitativa de como se llegó al diseño pedido.

2. Resultados teóricos esperados en la implementación.

2.2. Implementación en Protoboard

1. Describir el proceso de implementación, los problemas que se presentaron y como se solucionaron

2. Descripción técnica de la implementación: ¿Como funciona?

3. Modo de operación de la implementación

4. Resultados reales de su proyecto.

2.3. Análisis

Análisis cŕıtico de sus resultados experimentales, utilizando como referencia sus resultados teóricos
esperados. Argumentar sobre los diversos factores que alteraron sus resultados experimentales además
de discutir diferencias entre diseño-implementación.

2.4. Problemas, propuestas de solución y trabajo futuro

En base al análisis anterior enumere, describa y realice una propuesta de solución de los problemas
que se presentaron en su proyecto.

Teniendo en cuenta el alcance de su proyecto realice propuestas espećıficas sobre tareas que puedan
continuar con su trabajo.
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Caṕıtulo 3

Conclusión

Resumen del trabajo. Mostrar esquemático final, resumen de resultados de la implementación,
tabla con valores de parámetros, rangos de trabajo, fotos de la implementación, etc.

Además, concluciones con respecto a:

Objetivos planteados y logrados

Alcances e implicancias

Comentarios finales
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Caṕıtulo 4

Datasheets

Adjuntar hojas de caracteŕısticas de los elementos a utilizar. Identificar los parámetros de los
elementos, máximos permitidos de voltaje y corriente
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