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Controlemos un motor!
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Min󰈎 󰈸󰇵󰈦as󰈎󰉃󰈢
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Eje󰈸󰇸󰈎c󰈏o 1 Es󰈥a󰇸󰈎󰈢 pa󰈸󰈀 󰈼󰉊 

di󰈻󰈩ñ󰈢
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Min󰈎 󰈸󰇵󰈦as󰈎󰉃󰈢
🌊
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Ar󰇷u󰈎󰈞󰈢 ID󰉋 - ¿󰉍ud󰈀󰈻?

h󰉅󰈥󰈼://w󰉒󰉓.ar󰇷󰉉󰈏󰈞o.c󰇹/en/so󰈃󰉒󰈀󰈹󰇵

Aquí corre 1 vez

Aquí corre en bucle

https://www.arduino.cc/en/software


Dud󰈀󰈻 󰇶󰇵 có󰇷i󰈈󰈡

h󰉅󰈥󰈼://fo󰈸󰉉󰈛.󰇽r󰇷u󰈎󰈞󰈢.c󰇹/

https://forum.arduino.cc/


Mot󰈡󰈸 󰉍󰉎

Sin 󰈸󰈩󰇶󰉊c󰇹ió󰈞 Con 󰈸󰈩󰇶󰉊c󰇹ió󰈞



Pu󰈩n󰉃󰇵 H



Ser󰉏󰈡󰈛󰈢to󰈸

Mic󰈸󰈡󰈼󰇵r󰉏o

Ser󰉏󰈡

Am󰇼o󰈼
180°

o
360°



Mot󰈡󰈸 󰈼t󰇵󰈥󰈦er



Don󰇷󰈩 󰇸󰈢m󰈥󰈹ar

h󰉅󰈥󰈼://w󰉒󰉓.me󰇹󰈋󰈀t󰈸󰈢󰈞ic󰈻󰉄󰈡r󰇵.󰇹󰈘/

h󰉅󰈥󰈼://w󰉒󰉓.in󰈻󰉄󰈀g󰈸󰇽󰈛.co󰈚
/el󰈩󰇹󰉄r󰈢󰈝i󰇸󰈀h󰈢󰇼󰇻y/San 󰉍󰈎󰇵󰈇o - 󰉐󰈀r󰈏o󰈻

https://www.mechatronicstore.cl/
https://www.instagram.com/electronicahobby/
https://www.instagram.com/electronicahobby/


Eje󰈸󰇸󰈎c󰈏o 1
02

Controlar el servomotor con 
botones y/o monitor serial

Duración: 45 minutos

Algunas ideas:

● Mantener 
presionado un 
botón para que gire

● Escribir la cantidad 
de grados que 
debe girar el 
servomotor



Es󰈥a󰇸󰈎󰈢 pa󰈸󰈀 󰈼󰉊s 
p󰈸o󰉙󰈩c󰉃󰈢󰈼
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Tin󰈔󰈩󰈹c󰇽󰇷



Gra󰇹󰈎󰇽󰈼 <3


