donde uy, ua, us, ug son las coordenadas de u € R*.

a) (2 ptos.) Pruebe que 7" es una transformacion lineal.

f{t,
4
3‘3
b) (2 ptos.) Calcular la matriz representante de 7' con respecto a las bases canénicas de R* y Ry|z] reszf Li-

vamente.

¢) (2 ptos.) Usando matrices de cambio de base y la matriz encontrada en b), calcular la matriz representante

de 7' con respecto a las bases

0

U

P1. Sea T': R* — Ry|z| (los polinomios de coeficientes reales de grado menor o igual que 2) la funcién tal que
Q(u) = (uy + uq) + (uz + uz)z + (uy + uz + 2uz + 114):1:2]
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P1. Sea T': R* — R3|z]| (los polinomios de coeficientes reales de grado menor o igual que 2) la funcién tal que

T(u) = (uy + ug) + (ug + uz)z + (uy + ug + 2uz + ug)z”

donde uy, ua, usg, u4 son las coordenadas de u € R*.

a) (2 ptos.) Pruebe que 71" es una transformacion lineal.

b) (2 ptos.) Calcular la matriz representante de 7' con respecto a las bases canénicas de R* y R, [z] respecti-

vamente.

¢) (2 ptos.) Usando matrices de cambio de base y la matriz encontrada en b), calcular la matriz representante

de T' con respecto a las bases

1 —1 0 0
B 0 0 1 1 - e L 2 2
1 1 0 0

respectivamente.
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C) ¢) (2 ptos.) Calcular la matriz representante de T con respecto a las bases

| -1 () ()

0 () 1 | . .
Bl= O ’ O ’ l . _1 )”82={1+.l?,.l'+;‘l:2,1+1?2}

1 1 () 0

respectivamente. usando ggf’rices de cambi%lg base v la matriz encontrada en b).

Ponde - e Q ey ™2 “ e S
IS e é“gﬁ LS

o A S (A ik JF'\Z, NIPASSESY Mhndel Ja 1T
N g _

o

= [ = D e 1. |/

2 Q = o O o\ N VR INEE ST S 1P
3 YA 1 % VA et
UV o) ‘
LAY WY O/




noLoS
Ara D

)
AMNAL IV s

=
O =
Q{\ (;,7‘\ s
(B S/ VVINEE SCE.
Ao
WV

— %
}
s 2
pu 9
Mm.w 45 W ) %
L A N V
R RCESI Y
g% — W UM
S A ) .M ;
ST L P 235
ﬂmv\/ :L A..Jﬁ\\ D M(\ nr/mwvm
vah nw. I ¢ W”ms D/w @Ms.wu
w S QY l.\ o4 =i [
S S z..,., o @ﬁ WJWV
SIS -
Y
T ,@

,

~




\\||I\|l,//
N NINES:
LMV 2 | < ; NM//A,/.A
; 0 = i VL Lo . - F R
, | B e R S \ | SR + M%W%%
_ N U V- O/ | lﬂ/\ \) 6 A(«_X )..1 f\
B w Q= 0 A% AR h g
_ % O e AWO S o T
S aa: an HPH RS 2
_ ( \ - W/
s @ ﬂ wm () : WM |y T
e, e e ;
RN EEENEEES T %
| 0 =G e D Ty X T
_ \\/M/. oS | C P
3 L N Al N - 1 N N /ﬂ_ _
W g +S T nm LT AON & —] \ —t ~— .
fIAJ — J WV.UAU — ” | f\wﬁ& %.V 2 //
> ~— _ O = < &=
, > -
W AT % \ < O mV \ o MM \\ ml\d < \MA/DIMQ -
] <7 L/ T <o e 7T\
d< _ :
SEaERRERAZAL; EREEat
: JERRaRsRemmanr \Ee AR TARRERT)
. (




N N
@/40 =~
0 --0 LREi
R SR
_ A 0O T
//._l_.\\ P
) mal
_ < & A
_ ) ﬁ;/lllw |,
Q- <N -@q\ TS
P11 /
oA Hge
Lo < SRONQ, Q@O
_ | QRANLY, SONI T
_ \ ~ N — )
wé%%/, AN IEEENEEEENE AN
_ (& , _
NS T T T NQT%TM_
EmN SRR SRR SEL IRRAREEE)
_ ! [ TN < 7

i ,MW/TVA_A
R %,%\/% <75 oow
MM \/ VRSN _nu_ ~ O @ >
_ 17 L/VV/W/ /{\
¢ = - nd 0 @
-3 ) I [
............... |




P2. Sea A € M33(R) y Ty : R?® - R? la transformacion lineal dada por Ty

NQ"]

)+l

0 2
Suponga que: (A- (O) (ﬂ que el nucleo de T4 esta generado por U 2 ]
1

a) (1.5 ptos.) Dar una base y la dimension del nicleo de T4 (Indicacion: reduzea el generador a una base).

1 0 0
d) (1.5 ptos.) Encuentre explicitamente la matriz A (Indicacién: pruebe que { (Z) : (1) : (0) } es base de

b) (1.5 ptos.) Dar una base y la dimension de Im(71'4).

¢) (1.5 ptos.) Indique si 7’4 es inyectiva y si es sobreyectiva, justifique su respuesta.

R? y calcule las coordenadas de cualquier punto de R® en esta base).
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—  P3. a) (3 ptos.) Sea T : R? —» R? la transformacion lineal que verifica que T’ = 2) ) —
: Pruebe que T° ((z)) _ (z _-:: Z) en todo z,y € R (Indicacion: pruebe que { (}) : (_11) } es una base de :
o R? y calcule las coordenadas de cualquier punto de R? en esta base). o
- b) Sea T : R™ — R™ una transformacion lineal tal que To T = T. N
: 1) (1 pto.) Pruebe que Ker(T) N Im(T) = {0} (Obs.: Ker(T) es el micleo de T'). :
- 2) (1 pto.) Pruebe que dim(Ker(T)+ Im(T)) — n. o
o 3) (1 pto.) Concluir, usando argumentos de dimensionalidad, que R™ = Ker(T') ® Im(T'). o
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NS b)) Sea T : R™ — R™ una transformacion lineal tal que ToT = T.

1) (1 pto.) Pruebe que Ker(T) N Im(T) = {0} (Obs.: Ker(T) es el micleo de T).

2) (1 pto.) Pruebe que dim(Ker(T)+ Im(T)) — n.

3) (1 pto.) Concluir, usando argumentos de dimensionalidad, que R™ = Ker(T') @ Im(T').
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