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Trigonometria

Considerando el siguiente tridngulo rectangulo:

b a
£ c sen(a) = — cos(a) = — tan(a) = —
a c b
@ => B =2 tan(g) =~
I : sen(B)=-  cos®)=>  tan(§) =~
b
Identidades Reciprocas Identidades por Cociente Identidades Pitagoricas
1 c a
csc(@) = sen(a) a tan(a) = sen(@) _c_¢ sen’(a) + cos?(a) =1
os(a) b b
sec(a) = 1 _¢ ¢ sec?(a) —tan?(a) = 1
cos(ad) b c .
b cot(a) = cos(a) a__ csc?(a) — cot?(a) = 1
cot(a) = =_ sen(e) &£ a
tan(a) a b

Teorema de Pitagoras

Equivalencia entre radianes y grados sexagesimales
Teorema, del Seno

Teorema del Coseno

a? + b?% = c?
1m rad = 180°

sin(a) _ sin(B) __ sin(y)
a b

a? = b? + ¢? — 2bc - cos(a)
b? = a? + ¢? — 2ac - cos(B)
c?=a%+ b?—2ab - cos(y)

Angulos (@) Razones Trigonométricas
Sexagesimales Radianes sen(a) cos(a) tan(a)

0° 0 0 1 0

30° i : V3 v3
6 2 2 3
T

45° - E E 1
4 2 2
T V3 1

60° = i —
3 2 2 V3

o T[ 1
90 > 0 _

Suma y Resta de angulos

g sen(a + B) = sen(a) - cos(B) + cos(a) - sen(B)
one sen(a — B) = sen(a) - cos(B) — cos(a) - sen(B)
o cos(a + B) = cos(a) - cos(B) — sen(a) - sen(B)
ORee cos(a — B) = cos(a) - cos(B) + sen(a) - sen(B)
3 tan(a) + tan(p)
tan(a + f) = 1 —tan(a) - tan (B)
Tangente
_ tan(a) —tan(p)
tan(a — ) = 1 + tan(a) - tan (B)
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Angulos Dobles

Seno sen(2a) = 2sen(a) - cos(a)

cos(2a) = cos?(a) — sen?(a)

Coseno cos(2a) = 2cos?(a) — 1
cos(2a) = 1 — 2sen?(a)
2tan(a)

Tangente | tan(2a) =

1 — tan?(a)

Angulos Medios

1_

4 ’ cos(a)
2

i [
2

3)-
(%) _ 1+ cos(a)
@~

Sen() sen

Coseno coS

1 — cos(a)

Tangente tan
& 1+ cos(a)

Reduccién al Primer Cuadrante:

Funciones Positivas

A .
EjeY Eje Y
A
Il Cuadrante | Cuadrante
Seno Cuadrantell Cuadrantel
Todas . ’
Cosecante . Angulo = 180-a Angulo=a
Eje X
> » Eje X
lll Cuadrante IV Cuadrante Cuadrantelll CuadrantelV
Tangente Coseno Angulo = 180+a | Angulo = 360-a
Cotangente Secante

Soluciéon General de una Ecuacién Trigonométrica:

L x°+360%
sen(x) = b; -1<b<1; solucién = {(180 — x)° + 360°%k
lucidn = { x+2m-k
solucién = (T —x) + 21 - k
cos(x) = b; —-1<b<1; solucién = +x° + 360°k

solucion = +x + 2w - k
tan(x) = b; b € R; solucién = x° + 180°k

solucibn =x+m-k




